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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ROBOTY ELEKTROENERGETYCZNE

E-00

WYMAGANIA OGOLNE
CPV — 45000



1. WSTEP.

Nazwa zamoéwienia:  Ste rozdzielcza kablowa swietlenia ulicznego ulic: sier Zatogi, Lipowej,
D¢bowej, Olszynowej, Brzozowej i Jesionowej wdinie.

Inwestor: Gmina Bdzin z siedzibh w Urzedzie Miejskim w R:dzinie
42-500 Rdzin , ul. 11 Listopada 20

Kategorie robét: 45100 przygotowanie terenu pocolagd
45112 roboty w zakresie kopania rowow
45231 roboty budowlane w zakresie budowy linii glegycznych kablowych.
45314  uktadanie kabli.
45315 instalowanie elementéw linii energetycznych.
45316 instalowanie drogowego sgrz agswietleniowego

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS& wymagania dotyee wykonania i
odbioru robot elektroenergetycznych, ktore zagstaykonane w ramach projekiisie’ rozdzielcza kablowa
oswietlenia ulicznego ulic: siér Zatogi, Lipowej, Rbowej, Olszynowej, Brzozowej i Jesionowe] w
Bedzini€'.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacje Techniczne stanawizzs¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i rigige
stosowa w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robo6t obgtych ST.

Wymagania ogdélne natg rozumie i stosowé w powizaniu ze Specyfikacjami Technicznymi
zawartymi dla poszczegélnych asortymentéw robdkré&a robot podstawowych przewiduje wykonanie
robét ziemnych, budowlanych, montavych i demontzowych zwhzanych z realizagj linii kablowej
oswietlenia ulicznego i obejmuije:

- wytyczenie trasy linii kablowej.

- reczne wykonanie wykopow kontrolnych w miejscu stamdastupoéw oraz na trasie projektowanej linii
kablowej

- reczne wykonanie wykopow jamistych przewidzianych puahta stanowisk stupowych

- reczne wykopy liniowe pod montekabli oraz wykonanie podsypki i nadsypki piaskowej dnie rowu
kablowego

- ukfadanie w wykopie i na stupie rur ostonowych

- mechaniczne wykonanie przeciskéw sterowanych poenal.

- ukfadanie w wykopie kabli oraz oznaczenie ich tyaez utagenie nad kablem folii koloru niebieskiego

- zasypanie wykopow liniowych

- monta i stawianie stupdw stalowych stanaaych latarnie éwietlenia ulicznego

- monta na stupach wysgnikéw stalowych i oprawswietleniowych

- monta na istniegcym stupie linii napowietrznej stupowego rgzinika bezpiecznikowego

- wykonanie paiczen oraz proby montawe

1.4.Okreslenia podstawowe.
Uzyte w ST wymienione po#ej okrelenia naléy rozumie w kazdym przypadku nagbujaco:
1.4.1. Linia kablowa — kabel wielaytowy lub wiazka kabli jednaytowych facznie z osprgem w ukladzie

wielofazowym utgona w ziemi na wspdlnej trasie gckaca zaciski tych samych dwoch adzen
elektrycznych jedno lub tréjfazowych.

1.4.2. Trasa kablowa— pas terenu w ktorym utona jest jedna lub weej linii kablowych

1.4.3. Dziennik Budowy — dziennik, wydany zgodnie z obaa&ujacymi przepisami, stanoagy urzdowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarkeokolicznaci zachodzcych w toku
wykonywania robét.




1.4.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawagpowaniona do kierowania robotami i
do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.45. Inzynier — osoba wyznaczona przez Zamawiago, upowzniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Koktua

1.4.6. Kierownik Projektu — osoba wyznaczona przez Zamawgepo do prowadzenia Projektu w zakresie
okreslonym Warunkami Kontraktu.

1.4.7. Odpowiednia (bliska) zgodné¢ - zgodndé¢ wykonywanych Rob6t z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju Robdét budowlanych.

1.4.8. Rejestr Obmiaréw - akceptowany przez igniera rejestr z ponumerowanymi stronamizgty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych Robét w formie wyliézeszkicéw i ew.
dodatkowych zakznikdw. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez hyniera.

1.4.9. Materialy - wszelkie tworzywa nieziolne do wykonania Rob6t, zgodne z DokumentRcpjektovy i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przepmiera.

1.4.10. Polecenie Irzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przggiera, w formie pisemnej,
dotyczice sposobu realizacji Robét lub innych sprawazaumych z prowadzeniem budowy.

1.4.11. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczradza autorem Dokumentacji Projektowe;j.

1.4.12. Przedmiar rob6t w ujeciu kosztorysowym - wykaz Robot z podaniem ich §ld w kolejnaci
technologicznej ich wykonania.

1.4.13. Zadanie budowlane- cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoagia odebng catas¢ konstrukcyja
lub technologiczn, zdolm do samodzielnego spetienia przewidywanych funkeghniczno-
uzytkowych. Zadanie m@ polega na wykonywaniu Robdt zekanych z budow modernizag;,
utrzymaniem oraz ochrarbudowli lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycice Robot.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodioz ST,
Dokumentacj Projektovd i poleceniami layniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiajcy w terminie okréonym w Zahczniku do Oferty przeke Wykonawcy Teren Budowy
tzn. pas drogowy ulic: sier Zatogi, Lipowej, Rbowej, Olszynowej, Brzozowej i Jesionowej wdinie w
zakresie okrdonym w projekcie budowlanym PB wraz ze wszystkivginaganymi uzgodnieniami prawnymi
i administracyjnymi, lokalizagji wspotrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperéw, Dzienniki®vy oraz
dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa KetgST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochror przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego Rob6t. Uszkodzone Inlszzzone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Zgodnéé Robot z Dokumentacy Projektowa i ST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczrez @lodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowiczs¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione wdadyjednym z nich $
obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej uimlentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow ohpwe kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w Warunkach Kontraktu:

Wykonawca nie me wykorzystywa biedow lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadoérinzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawe

W przypadku rozbienosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszgstki
wykonane Roboty i dostarczone materiaggdpzgodne z DokumentacProjektova i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w SEda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalne asodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow éneéntow
budowli musz by¢ jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie mog przekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.



W przypadku, gdy materiaty lub Roboty niedh w peini zgodne z DokumentacdProjektows lub
ST, i wplynie to na niezadowadgh jakas¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwtocznie zagpione
innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

Dodatkowe roboty ziemne wynikgje z technologii i organizacji wykonania wyszczedgihych
robot podstawowych Wykonawca wykona we wlasnymersikr

1.5.3. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu kotowego, ruchu pieszytih, na terenie
budowy, w sposdb okény w Specyfikacji Technicznej E-00, w okresie d@nia realizacji kontraktu,zado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca wykona i przedstawiyimerowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zaiem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robdét w okresie trwania budowy. Viezmasci od potrzeb i pospu robdt projekt
organizacji ruchu powinien Byaktualizowany przez Wykonawoa biezaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynsaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczaje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewqtaj
w ten sposob bezpiearmdwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgzoiow dzier i w nocy tych zapér i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wedbw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgaje keda akceptowane przezigniera.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscideh okrélonych przez layniera,
tablic informacyjnych, ktorych téé bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjne eda
utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez catly okres realizacji robot.

Dojazdy do dzialek zlokalizowanych w paohli placu budowy winny hy utrzymywane przez
Wykonawe na jego koszt przez caly czas budowy. Koszt zdbezenia terenu budowy nie podlega
odrebnej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen umowry.

1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robat.

Wykonawca ma obowkek zn& i stosow& w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyérodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania Robét Wykonawcadzie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieg¢sido przepiséw i norm
dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokdt Terenu Budowy oradZie unik& uszkodzé lub
uciazliwosci dla osob lub whasrici spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania. Stasusk do tych wymaga bedzie miat
szczegOlny wzgd na:

1) Lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopomdd diojazdowych
2) Srodki ostranaosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnyctapy lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza gazami,
C) maliwoscia powstania pzaru.
Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizagb6t norm okrdonych w odpowiednich przepisach
dotyczicych punktéw powsej, obcizaja Wykonawe.

1.5.5. Ochrona przeciwp@arowa.

Wykonaweca bdzie przestrzeggprzepiséw ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesziezh biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne da skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dostpem osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpogrem wywotanym jako
rezultat realizacji Robét albo przez personel Wydkweoy.



1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dozycia. Nie
dopuszcza si uzycia materiatdbw wywolgjcych szkodliwe promieniowanie o e¢séniu wiekszym od
dopuszczalnegmkreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do Robo6t da miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawnion, jednostk, jednoznacznie okétjace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatoa n
srodowisko. Materialy, ktoreasszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Rob6t, azpkaiczeniu Robdt ich
szkodliwagi¢ zanika (np. materialy pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé$ wymagas tego odpowiednie przepisy Zamawi@j powinien otrzymé
zgod; na wycie tych materiatbw od wéaiwych organéw administracji patwowej.

Konsekwencje, tycia materiatow szkodliwych dla otoczenia wg wardwkkontraktu i zgodnie ze
Specyfikacjami, poniesie Zamawiay.

1.5.7. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatne;.

Wykonawca jest zobowtany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczenMasndaci
publicznej i prywatnej.

Jezeli w zwiazku z niewldciwym prowadzeniem robdét, zaniedbaniem lub brakidziatar ze
strony Wykonawcy nagpi uszkodzenie lub zniszczenie whastiqprywatnej lub publicznej, to Wykonawca
na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzavtasnag¢ w taki sposéb, aby stan naprawionej wigsno
byt nie gorszy ni przed powstaniem tego uszkodzenia lub zniszczenia.

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich whadaabych wi&cicielami tych uradzea
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez datajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca
zapewni wiaciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzegihinstalacii i urgdzen w czasie trwania
budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego
rodzaju Robdét, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urgdzen podziemnych na Terenie
Budowy i powiadomi Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgmia Robét. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwloczmisviadomi Irkyniera i zainteresowane wladze oraz
bedzie z nimi wspodlpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aspr
Wykonawca hdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wgzkoa instalacji na
powierzchni ziemi i urgzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczongahn przez
Zamawiajcego.

1.5.8. Ograniczenie obaizen osi pojazdow.

Wykonawca kdzie stosowasi¢ do ustawowych ogranicgzenaciskéw osi na drogach publicznych
przy transporcie materialtéw i wypasmia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszetkézlzdne
zezwolenia i uzgodnienia od wkwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie dulzie powiadamiat lzyniera.

Inzynier maze polecé, aby pojazdy nie speilnige tych warunkow zostaty usgte z terenu
budowy.

1.5.9. Bezpiecagstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Rob6t Wykonawcadbie przestrzegaprzepiséw dotycych bezpieczestwa i
higieny pracy. W szczegolbei Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowi@az nie spetiagych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczge, socjalne oraz spitz
i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orée zhpewnienia
bezpieczéstwa publicznego. Uznajegsize wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie Robot.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochreiiRob6t i za wszelkie materialy i udzenia aywane
do Robét od Daty Rozpogaia do daty wydania Potwierdzenia Zékmenia przez lryniera.



Wykonawca kdzie utrzymywdé Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymamenmom by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej etaynbyly w stanie zadowakggym przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznegasliJ@/ykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymeato na polecenie
Inzyniera powinien rozpoagZ Roboty utrzymaniowe nie poiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia. W przypadku prowadzenia robét w warunkagsokiego poziomu wod gruntowych lub
opadowych, odwodnienie wykopdw na czas budowy Walara wykona we wkasnym zakresie.

1.5.11. Stosowanie sido prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wladze centralméjscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktéra s jakikolwiek sposGb zwgzane z Robotami iddzie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, praspisvytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagé prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych adzen lub metod i w sposob agity
bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawddfopie zezwolk i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY.

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robdét Wykonawca przedstawi spbaeg informacje dotyege proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tydateriatow i odpowiednigwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia prihezyniera. Zatwierdzenie partii (efci) materiatdw z
danegarrédia nie oznacza automatycznie wszelkie materialy z danegadta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowazany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegmdta w sposéb gty spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie
postpu Robaot.

2.2. Pozyskiwanie materialdw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwobel wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatdw z jakichkolwiekrodet miejscowych vdczapc w to zroédia wskazane przez Zamaviizggo i jest
zobowizany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpmigm eksploatacjizrodia.
Wykonawca przedstawi dokument@acrawieragca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazymierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych
materiatdw z jakiegokolwiekrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tgptaty, wynagrodzenia i
jakiekolwiek inne koszty zwzane z dostarczeniem materialtéw do Robot.

Humus i nadktad czasowo zt§ z terenu ukopOw i miejsc pozyskania piaskdakformowane w
haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacjeteu po ukaczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@nwTerenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Kontrakcie ¢da wykorzystane do Robét lub odwiezione na odktad owdpdnio do
wymaga Kontraktu lub wskazalnzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyiniera, Wykonawca niegblzie prowadz zadnych
wykopow w obegbie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszéksigne w Kontrakcie. Eksploatacja
zrédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi ob@wjacymi na danym obszarze.

Ze wzgkdow estetycznych oraz ze wedl na ochrogsrodowiska nadmiar ziemi nalg usuré z
placu budowy. A to czy Wykonawca zagospodaruje gjako humus, przewiezie na mibudowe, czy te
podda utylizacji na wysypisku odptatnie czy nie ladipie pozostawia gido jego decyzji.

2.3. Inspekcja wytwdrni materiatow.

Wytwérnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamibkli materiatdw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wkgiwosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacii okrdonej partii materiatdw pod
wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy laynier kedzie przeprowadzat inspekcyytworni beda zachowane nagiujace

warunki:



a) Inzynier kedzie miat zapewniapwspétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatlow vwsieza
przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier kxdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych @ei wytwdrni, gdzie odbywa si
produkcja materiatow przeznaczonych do realizaojitkaktu.

2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom.

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z Terenu
Budowy, laydz zlozone w miejscu wskazanym przezyniera. J&li Inzynier zezwoli Wykonawcy nazjcie
tych materiatédw do innych robot, mie dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tychtematow zostanie
przewartéciowany przez Iayniera. Kady rodzaj Roboét, w ktdrym znajduyjsie nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na netasg/zyko, licac sk z jego nie przyiciem i
niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane matedo czasu gdydala one potrzebne do
Robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczerdaohowaly swaj jakos¢ i whasciwosé do Robét i byty
dostpne do kontroli przez kyniera. Miejsca czasowego skladowanigdd zlokalizowane w olgbie
Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych zyimerem lub poza Terenem Budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagvc

2.6. Wariantowe stosowanie materialow.

Jali Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglupazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powswaidinzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed iyciem materialu, albo w okresie dirym, jdéli bedzie to wymagane dla bata
prowadzonych przez mgniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatl micze by p&zniej zmieniany
bez zgody layniera. Koszt wariantowego zastosowania materiggdwinien by odpowiednio dostosowany
przez Irzyniera, jednak wzrost ceny jednostkowej ngedzie miat miejsca.

3. SPRAT.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spitr, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jake wykonywanych Rob6t. Spgiz uzywany do Robot powinien Byzgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgtdem typdw i ildci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przezyriera; w przypadku braku ustalew takich
dokumentach spgk powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera. Liczba i wydajn@ sprztu
bedzie gwarantowa przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadamistmkngmi w Dokumentacji Projektowej,
ST i wskazaniach lyniera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania Robét ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowssi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrordyodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania. Wykonawca dostarczy zimierowi kopie dokumentéw potwierdzaych
dopuszczenie spgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jereli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidmazliwosé wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomgylniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji liayniera, nie mge by p&zniej zmieniany
bez jego zgody. Jakikolwiek sptz maszyny, urmzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkow
Kontraktu, zostamprzez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot

4. TRANSPORT.

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniagzebciazenia na & przy transporcie
materiatéw, sprgu na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niglrie zezwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych tadunkow i w sposob agly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera.

Wykonaweca jest zoboatany do stosowania jedynie takistodkow transportu, ktdre nie wpkyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych Robot i wkgiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu dulzie zapewniéaprowadzenie Robot zgodnie z zasadami dénymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniachylmera, w terminie przewidzianym Kontraktem.




Srodki transportu nie odpowiadaie warunkom dopuszczalnych aben na osie mogbyé uzyte
przez Wykonawe pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotneggtkowanych odcinkéw drog
publicznych na koszt Wykonawcy

Wykonawca @dzie usuwa na bigqco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniaosiowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojahddo terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonywania Rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ratgiidnie z Kontraktem, oraz za jako
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych Robét, zh izgodné z Dokumentag Projektove,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizaciji Robéz graleceniami layniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \kg$ci
wszystkich elementéw Robo6t zgodnie z wymiaramiedrgmi okrélonymi w Dokumentaciji Projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu
Robot zostam jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagna wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robdét lub wyznaczenia wy&okgrzez Irtyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadnét.

Decyzje Irryniera dotyczce akceptacii lub odrzucenia materiatéw i elemeriRibét lzda oparte
na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokutaein Projektowej i w ST, a tak w normach i
wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji #gnier uwzgkdni wyniki bada materiatdw i Robot, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow§wiadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzan kwestk.

Polecenia lpyniera leda wykonywane nie piiej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawge pod grdba zatrzymania Robét. Skutki finansowe z tego tytplonosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ).

Do obowihzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawegjo
programu zapewnienia jad@, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykeenyia Robét, mdiwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaramjwykonanie Rob6t zgodnie z Dokumenidejojektova, ST
oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi pregyriiera.

Program zapewnienia jas@ bedzie zawier&

a) Cczs5¢ 0golmn Opisupca:

» organizagt wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadadRobot,

» organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdét,

* bhp,

* wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przyowanie praktyczne,

» wykaz os6b odpowiedzialnych za jdka terminowad¢ wykonania poszczegolnych elementow
Robét,

» system (sposoéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jdki wykonywanych Robat,

* wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratoriumastego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza dgrbwadzenie bad,

* spos6b oraz formm gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fenpnzekazywania tych informacji dgnierowi;

b) czxs¢ szczegotow opisupca dla kadego asortymentu Robot:

* wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techwyirzroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtizenia pomiarowo-kontrolne,

* rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow,

» sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkow przethuttawtasciwosci w czasie transportu,
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* sposob i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie uedzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw ikamywania
poszczegodlnych elementoéw Robat,

» sposoOb pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoci Rob6ét.

Celem kontroli Robét dulzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignaé
zalwom jakas¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok Robédt i jakdci materiatdw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbpc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezédne do pobierania prébek i badaaterialdw oraz Roboét. Przed zatwierdzeniem
systemu kontroli Iiynier maze zaiadat od Wykonawcy przeprowadzenia bade celu zademonstrowanize
poziom ich wykonywania jest zadowailey.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materialdbw oraz Robo6t zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymiDekumentaciji
Projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakrbada i ich czstotliwosé sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamedkne, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhivykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy ignierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane uydzenia | spra
badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglagymaganiom norm
okreslajacych procedury bada Inzynier kedzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych,
w celu ich inspekcji.

Inzynier kedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niegnieciach
dotycacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu ioétod
badawczych. Jeli niedocigniecia te leda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier
natychmiast wstrzymazycie do Robo6t badanych materiatéw i dégiuje do uwycia dopiero wtedy, gdy
niedocagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostarsunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako
tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwikzane z organizowaniem i prowadzeniem Iadaaterialtdw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

Probki kxda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji  mobgy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do badla Inzynier lkgdzie mi€ zapewnioa mazliwos¢ udziatu w
pobieraniu prébek.

Na zlecenie layniera Wykonawca duzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktore
budz watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgwzez Wykonawe usungte lub
ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowychddd pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kogzfyokrywa Zamawiagy.

Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez mgniera.
Na polecenie layniera Wykonawca pobierze probki przy udzialgyhiera, odpowiednio je opisze i oznakuje
w sposob zaakceptowany przezyiniera, dla potrzeb bafianzyniera.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiarneds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp,
gdy normy nie obejmajjakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogomeazna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przezimera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafdaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykooapomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji kyniera.

6.5. Raporty z bada.

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportéw z wynikami pomiarow lub Badak
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaia Wyniki pomiaréw
lub bada (kopie) zda przekazywane liynierowi na formularzach wedtug dostarczonego preego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przez lzyniera.

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatdvradta ich wytwarzania, i zapewniona medbie wszelka potrzebna
do tego pomac ze strony Wykonawcy i producenta tiaddev.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrobibdt prowadzonego przez Wykonaybedzie
ocenid& zgodnd¢ materiatdw i Robo6t z wymaganiami ST na podstawymilow bada przeprowadzonych
przez Irkyniera.

Inzynier maze pobierd probki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na koszt
Wykonawcy. Jeeli wyniki tych badé wykaza, ze raporty Wykonawcyashiewiarygodne, to lkynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezalmemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lutatiowych bada albo
oprze st wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgémnmateriatdw i Rob6t z Dokumentacj
Projektovy i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtérhyab dodatkowych badd pobierania prébek
poniesione zostarprzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracie.
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearwa, wykazujcy ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
* Polsky Normg lub
» aprobai technicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtmiskiej Normy, jeeli nie &
objete certyfikacy okreslona w pkt. 1. i ktore spetniajwymogi Specyfikacji Technicznej.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumersty wymagane przez ST, kda partia
dostarczona do Robdtdivie posiadate dokumenty, okétajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziz@by
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badaeda dostarczone przez
Wykonawe; Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spejaigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

(1) Dziennik Budowy.

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawngbowiazujacym Zamawiggcego i
Wykonaweg w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy kdaca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z ohawjacymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy dula dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu Robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsagjny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyehzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska sthowego. Zapisy dmla czytelne,
dokonane trwattechnila, w poradku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyebdda oznaczone kolejnym numerem
zahcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do Dziennika Budowy nals wpisywa w szczegoIngi:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dat przekazania przez Zamavdeggo Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez kyniera programu zapewnienia jakoi harmonograméw Robot,

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoinych elementéw Robot,

- przebieg Robot, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozyprzerw w

Robotach,

- uwagi i polecenia ltyniera,

- daty zarzdzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorébw Robét zand@jch i ulegajcych zakryciu, ogciowych i

ostatecznych odbioréw Robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
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- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Robét podlagggh ograniczeniom
lub wymaganiom szczeg6lnym w zwku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej,
- dane dotycxre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv itrakcie
wykonywania Robot,
- dane dotycze sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
- dane dotyczce jakdci materiatldw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegdélnych elementéw budowli daaiem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Robot.
Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowydd przediaone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsi
Decyzje Irzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagpisz zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do Dziennika Budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniazsProjektant nie jest
jednak stroa Kontraktu i nie ma uprawnitedo wydawania poleéeWykonawcy Robot.

(2) Rejestr Obmiaréw.

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwagdgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementow Robdét. Obmiary wykonanych Rob6t przepdaaase w sposob eigly w jednostkach przgfych w
Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodn&ci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikhday Wykonawcy lkda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&o Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru Robét. Winny
by¢ udostpnione na kadezyczenie Ityniera.

(4) Pozostale dokumenty budowy.
Do dokumentow budowy zaliczazsoprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nagtijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizgcradania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robdt,
e) protokoty z narad i ustdle
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy dmla przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiged
zabezpieczonym. Zagigtie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujeojenatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkiekumenty budowy dula zawsze dogpne dla
Inzyniera i przedstawiane do vaglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdblne zasady obmiaru Robot.

Obmiar Robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Doéntacy
Projektowy i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powigdniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych Rob6ét i terminie obmiaru, co najmnie dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do Rejestru Obmiardow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédiach podanych w Przedmiarze Robo6t lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie iImieaWykonawcy od obowiku ukaiczenia wszystkich
Rob6t. Bkdne dane zostarpoprawione wg instrukcji ryniera na gimie.

Obmiar gotowych Robotddzie przeprowadzony z eztaécia wymagam do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkmaym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez
Wykonawe; i Inzyniera.
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7.2. Zasady okrglania ilosci Robét i materiatdw.

Dlugcsci i odlegtaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymigda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jéli Specyfikacje Techniczne wdaiwe dla danych Robo6t nie wymagdego inaczej,
objetosci beda wyliczone w i jako dlugéé pomnaona przezsredni przekréj. lléci, ktére mai byé
obmierzone wagowo, eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@pecyfikacji
Technicznych.

7.3. Urzadzenia i Sprat pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rokghlraakceptowane
przez Irtyniera. Uradzenia i sprg pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawdeeli uradzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestuycych to Wykonawca duizie posiada wazne swiadectwa legalizacii.
Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania Robot.

7.4. Waqi i zasady wzenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agdzenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. d8lzie utrzymywad to wyposaenie zapewniag w sposéb agly zachowanie
dokladndci wg norm zatwierdzonych przezzmiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary leda przeprowadzone przed geziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robdét, a
takze w przypadku wyspowania dtaszej przerwy w Robotach. Obmiar Robdt zaniggath
przeprowadza siw czasie ich wykonywania. Obmiar Rob6t podleggth zakryciu przeprowadzagsprzed
ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficz lzda wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchab lobgtosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaiiwvazie braku miejsca szkice mpigy¢ dolaczone w
formie oddzielnego zatznika do Rejestru Obmiardw, ktérego wzoér zostamgodniony z laynierem.

8. ODBIOR ROBOT.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbidr Robdt zanikagcych i ulegapcych zakryciu.

Odbiér Robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie realjizulegry zakryciu. Odbior Robot zanikgiych i
ulegapcych zakryciu bdzie dokonany w czasie ugdoviajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek
bez hamowania ogdlnego pgst Robot. Odbioru Robot dokonujezymier. Gotowsé danej czsci Roboét do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Bydowednoczesnym powiadomieniemzymiera.
Odbiodr kedzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem
do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcieyniera. Jak& i ilo§¢ Robot ulegajcych zakryciu
ocenia lynier na podstawie dokumentéw zawiecgich komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu
0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z DokuraeptProjektova, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odhidr casciowy.
Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci Robot. Odbioru agciowego
Robot dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robdét. @dbRobdt dokonuje kynier.

8.3. Odbior ostateczny Robot wg zalmnego etapowania.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie ragistggo wykonania Robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartcsci. Catkowite zakaczenie Robét oraz gotowd do odbioru ostatecznegogdzie
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stwierdzona przez Wykonawevpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadmiem na gimie o
tym fakcie Irzyniera.

Odbior ostateczny Robot ngsit w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowytibzac od
dnia potwierdzenia przez4yniera zakéczenia Robét i przgria dokumentow, o ktorych mowa w pkt. 8.3.1.

Odbioru ostatecznego RoboOt dokona komisja wyznaczmrzez Zamawiagego W obecriwi
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiergia Roboty dokona ich oceny jdkwej na podstawie
przedi@onych dokumentow, wynikéw badla pomiarow wykonanych przezayniera, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania Rob6t z DokumentadpProjektovs i ST. W toku odbioru ostatecznego Robét komisja
zapozna si z realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbiorow Robot zanikaych i ulegajcych zakryciu,
zwlaszcza w zakresie wykonania Rob6t uzupetojaih i Robét poprawkowych. Komisja dokonuje odbioru
ostatecznego robat, zeli ich ilos¢ i jakos¢ w poszczegodlnych asortymentach jest zgodna z wgmniagi
Dokumentacji Projektowej, ST i poleceniamiyniera.

W przypadku stwierdzenia przez komjspe jaké¢ wykonywanych RoboOt w poszczegoélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejefiiacy Projektows i ST z uwzgtdnieniem toleranciji
i nie ma wegkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, Emmidokona poficen, oceniagc
pomniejszoa wartgs¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagarzyjgtych w Dokumentach
Kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostiadgm Robét jest protokédt odbioru
ostatecznego Robo6t spatzony wg wzoru ustalonego przez Zamaugepo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhpawiy przygotowanastpujace dokumenty:

1. Dokumentagj Projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkoyesli zostata sporgizona

w trakcie realizacji Kontraktu.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontrakiu.iupetniajce lub zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiardw (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badldoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

Deklaracje zgodnwi lub certyfikaty zgodnéei wbudowanych materiatdw zgodnie z ST i ew. PZJ.

Opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badiapomiaréw zadczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie roboét towaraygzh (np. na przefenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazarich robot wicicielom
urzadzen.

9. Geodezyjainwentaryzagj powykonawcgz sieci uzbrojenia terenu
Brakujace znaki graniczne naidg uzupeint i zastabilizowa. W przypadku stwierdzenia niezgodob
stanu faktycznego ze stanem prawnym, haleykona& dodatkowe podziaty geodezyjne i opracéwa
dokumentagj dla celéw nabycia gruntow na rzecz SkarbtisRaa.

10.Dokumentagj powstay w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej:

- kopie mapy zasadniczej
- kopie mapy ewidencyjnej z zaznaczeniem granic faktyclanyc
- ewentualne wynikage z analizy granic mapki jednostkowe dodatkowengizjatu geodezyjnego
wraz z uzyskaniem decyzji na podziat
W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego niglab
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozuinniz Wykonawe wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego Roboét. Wszystkie aglzone przez komisj Roboty poprawkowe lub uzupelniag lkkda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamagjo.
Termin wykonania Robét poprawkowych i Robét uzuizédicych wyznaczy komisja.

Nogo,~wWN

8.4. Odbidr pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyabd®R zwhzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisgolalv okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.3.,0dbior ostateézotyot”.

9. PODSTAWA PATNOSCI.
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9.1. Ustalenia ogdine.

Podstawy ptatncéci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawa jednostk
obmiarovg ustalon dla danej pozycji Kosztorysu. Dla pozycji koszsmwwych wycenionych ryczattowo
podstavy ptatngci jest wartéé¢ (kwota) podana przez Wykonagw danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kopgowej ledzie uwzgkdniat wszystkie
czynndgci, wymagania i badania sktadeg s& na jej wykonanie, okétone dla tej Roboty w Specyfikacii
Technicznej i w Dokumentacji Projektowej. Ceny jesitkowe Iub kwoty ryczattowe RobOtedn
obejmowd:

- Robocizr bezpdrednip wraz z towarzysgymi kosztami

- Wartas¢ zwzytych Materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazyntaaewentualnychubytkdw i
transportu na Teren Budowy.

- Wartacs¢ pracy Sprztu wraz z towarzysgymi kosztami

- Koszty parednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

- Podatki obliczone zgodnie z obagujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogolne Specyfikacji Technicznej E-00.

Koszt dostosowania gido wymaga Warunkow Kontraktu i WymagaOgolnych zawartych w
Specyfikacji Technicznej E-00 obejmuje wszystkieuvki okreslone w ww. dokumentach.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacija ruchu.
Koszt wybudowania objazdow przejazdow i organizaegjhu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem zmian projektu i odpowiednimi instytucjapriojektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtalczeniem kopii projektu sgnierowi projektu
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodneynikajacych z posipu robat,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietst&va ruchu,
(c) opfaty dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikow, barier, oznakowsi drenau,
(f)  tymczasow przebudow urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazddw przejazdow i organizasghu obejmuje:
(@) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa pionowych,
poziomych, barier §wiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw przejazddéw i organizaajchu obejmuje:
(@) usunkcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10.PRZEPISY ZWI AZANE.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane

2. Rozporadzenie MGPIB z 14.12.1994r (Dz. U Nr 10 z 1995w 3prawie warunkoéw technicznych jakim
powinny odpowiad&budynki i ich usytuowanie

3. Rozporadzenie MGPIB z 21.02.1995r (Dz. U Nr 25 z 1995rsprawie rodzaju i zakresu opracawa
geodezyjno — kartograficznych oraz czyémaeodezyjnych obowzujacych w budownictwie

4. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjkartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z

pézniejszymi zmianami).

Warunki Kontraktu

Ustawa o drogach publicznych z dnia 21.03.1985z. U Nr 71 z 2000 r.)

=

oo
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

E-01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
CPV - 45100
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS& wymagania dotyere wykonania i
odbioru robot elektroenergetycznych, ktére zostapkonane w ramach projekiisie’ rozdzielcza kablowa
oswietlenia ulicznego ulic: siér Zatogi, Lipowej, Rbowej, Olszynowej, Brzozowej i Jesionowej w
Bedzini€'.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obetych Specyfikacip Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczasad wykonania robét wymienionych w pkt. 1.1. W

zakres rob6t pomiarowych, zwianych z wyznaczeniem trasy i punktéw wys@kowych wchoda:

- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoikoavego punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wgezenie o0si),

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych (reperéw roboczych),

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

- zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaly, ochraeprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczn®j zgodne z obowzujacymi
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podeni w ST E-00 ,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robdt.
Ogdllne wymagania dotygze rob6t podano w ST E-00 ,Wymagania ogoélne” pi&. 1

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow.
Ogolne wymagania dotygeze materiatow podano w ST E-00 ,Wymagania ogolrid” p.

2.2. Materialy do wykonania.

Materialami stosowanymi przy wykonaniu wyznaczeoi trasy i punktow wysokgiowych
wedlug zasad niniejszej Specyfikadii s
- stupki betonowe,
- pale i paliki drewniane,
- rury metalowe,
- $ruby stalowe,
badz inne materiaty akceptowane przezyniera.

Do utrwalenia punktow gtdwnych trasy nafestosowad pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonoweruby stalowe albo rury metalowe o didgbokoto 0,50m. Pale drewniane
umieszczone wasiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ichikizabji powinny mig érednie 0,15
do 0,20m i dhugée 1,0m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nglstosowad paliki drewniane o diugi
okoto 0,30m isrednicy 0,05 do 0,08m.Syviadki” wbijane obok palikéw osiowych powinny néigtugaié
okoto 0,50 m i przekrdj prostatny.

3. SPRZT.

3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu.
Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w ST E-00 ,Wymagania ogoélne” pkt.3.
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3.2. Sprat stosowany do wyznaczenia trasy i punktéw wysokoiowych.

Do wyznaczania trasy i punktéw wysagkowych naley stosowa sprzit:
- EDM,
- teodolity,
- niwelatory,
- tyczki,
- faty,
- tadmy
lub inny sprzt akceptowany przez tgniera.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.
Ogo6lne wymagania dotyaee transportu podano w ST E-.00 ,Wymagania ogofrie. 4.

4.2. Transport materiatéw.

Materialy mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Wykonawca powinien je
ustawia réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej, olsikbie i zabezpieczaprzed maliwoscia
przesuwania sipodczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w Specyfikbeghnicznej E-00 ,Wymagania ogolne”
pkt. 5. Prace pomiarowe powinnydwykonane zgodnie z obogzujacymi instrukcjami Gtéwnego Uezlu
Geodezji i Kartografii (GUGIK).

5.1.1. Osnowa realizacyjna - podstawowa (state putkkontroli).

Inzynier przekae Wykonawcy odpowiedni liczbe statych punktéw osnowy poziomej i
wysokaciowe] wraz z wihaciwa dokumentagj (wykresy wspotrzdnych, opisy topograficzne, szkice
oshowy itp.). Wykonawca powinien sprawgdi zweryfikowa doktadnd¢ wszystkich punktéw kontroli
oraz uzgodrdi wartasci z Inzynierem. W celu unikrcia wszelkich rozbinosci tak poziomych jak i
wysokaciowych zobowazuje se Wykonawe, do hawizania wszelkich pomiaréw koniecznych do tyczenia
trasy oraz obiektéw itynierskich, do punktéw osnowy podstawowej,zplioej, pomiarowej i obliczonej
jako jednolita sié.

5.1.2. Osnowa realizacyjno-robocza (okresowe punkiontroli).

W oparciu o sié statych punktow geodezyjnych osnowy poziomej i ekgsciowej przekazanej
przez Irryniera, Wykonawca zobowzany jest do zal@nia, utrzymania i uzupetniania osnowy roboczej o
wspotrzdnych poziomych i wysokmiowych dla lokalnego wytyczania robdt. Opracowapyzez
Wykonawe, i zatwierdzony przez hyniera projekt osnowy roboczej poziomej i wysédiowej oraz system
przeprowadzania kontroli okresowej punktow tej asygpowinny spetnié nastpujace warunki:
a) punkty osnowy roboczej nale wyznaczy i utrwalic poza terenem wykonywania robot oraz
odpowiednio zabezpieczyrzed naruszeniem lub uszkodzeniem,
b) odlegié¢ pomikdzy punktami winna wynoéisrednio okoto 250m, a kay punkt powinien b§
oznaczony w sposoOb zatwierdzony przewiviera tak, aby byt widoczny i tatwy do zidentyfikania,
c) nalezy projektowa osnow tak aby byta stata widoczéddo co najmniej dwochasiednich punktow.
d) sposoéb stabilizacji punktéw geodezyjnych osnawiyoczej oraz kryteria jej doktadém winny by
zgodne z polskimi przepisami zawartymi w InstruktjaTechnicznych G-3.1 (Osnowy realizacyjne
GUGIK) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne GUGIK).
5.1.3. Tymczasowe punkty pomiarowe.

Wykonawca mee wyznaczy jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe Zatazone
przez Irzyniera, konieczne do ukozenia rob6t. Wytyczenie powinnodygodne z punktem 5.1.2.(d).

5.1.4. Wyznaczenie punktow na osi.
Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy linii lkae] w zgodnéci z Rysunkami w oparciu o
osnowy wymienione w pkt. 5.1.1. 1 5.1.2.
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Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny lpyzesungte wigcej niz 0 3 cm w stosunku do
projektowanych, a rzine punktow na osi natg wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do
rzednych projektu. W przypadku, kiedy dopuszczalne hgtc sa przekroczone Wykonawca jest
zobowhnzany do korekty osi linii odnoge sk do istniegcych budowli irkynierskich, po uzyskaniu zgody
Inzyniera. G trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktachsrpdnich, w
odlegtaciach zalenych od charakterystyki terenu i uksztattowaniayrdecz nie rzadziej aico 20 m na
odcinkach prostych. Wytyczenie osi trasy powinné tgakceptowane przezzymiera.

5.1.5. Wyznaczanie nasypow i wykopow (przekrojow gwzecznych).

Wyznaczanie nasypéw i wykopdw polega na oznaczpoiozenia w terenie kragdzi podstawy
nasypu oraz krawdzi przecgcia powierzchni zewgtrznych skarp wykopu z terenem. Do wyznaczania
nasypéw i wykopow naly stosowa dobrze widoczne paliki. Odledic miedzy palikami nalgy
dostosowa do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy kablowej.

5.1.6. Wykonawca zobowdzany jest po zak@czeniu robét do oddania Irzynierowi szczeqotow
wszystkich statych i okresowych punktéw kontroli.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST E-00 ,Wymagania ogolne” pkt. 6

6.1. Kontrole osnowy roboczej oraz prac pomiarowych naley prowadzié wg zasad okrélonych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK.

Wykonawca dostarczy Hgnierowi harmonogram pomiaréw kontrolnych osnowybaczej
przeprowadzanych w oparciu o state punkty geodezyrzekazane przezzyniera. Pomiary kontrolne
odpowiednich fragmentéw osnowy roboczej nglevykonywa przed rozpocgiem wigkszych robot, a
takze co miesic w trakcie prowadzenia robét. Kontrole wytyczeosa linii wykopow i przepustéw natg
przeprowadzi w odniesieniu do wymagapunktow 5.1.4; oraz 5.1.5.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST E-00 ,Wyanagogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednosti obmiarow jest m (metr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robat.
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST E-00 ,Wyan#gogdlne” pkt. 8.

8.2. Sposob odbioru robot.

Whniosek Wykonawcy o odbior wykonanych robot, przskeany Irzynierowi powinien zawiera
niezlydne szkice wytyczenia, wykazy wsp@dnych i wysokéci wykazupce zgodn& pomiarow
kontrolnych z danymi podanymi w Rysunkach.

9. PODSTAWA PEATNOSCI.

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci.
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrdgi podano w ST E-00 ,Wymagania ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena 1m wykonania robo6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych i zalm8i trasy i punktéw wysokeiowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie miejsca lokalizacji stanowisk stupowych
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
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- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualmytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaty, ochrasfaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatudej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
taczna dtugéc trasy linii kablowej uzbrojonej w stupy tj. liczbgednostek obmiarowych
wytyczenia trasy i wynosi: 2.503mb

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyaigmac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paaidayGiK, 1989

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK, 1979

6. Instrukcja techniczna G-3.2. - Pomiary realizacyf@&GiK, 1983

7. Instrukcja techniczna G-3.1. - Osnowy realizacyfadGiK, 1983.
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| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

E-02

ROBOTY ZIEMNE
CPV - 45112
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSrwymagania dotycce wykonania i odbioru
rob6t zwihzanych z robotami ziemnymi ktore zosfawykonane w ramach projektySie’ rozdzielcza
kablowa @wietlenia ulicznego ulic: siér Zatogi, Lipowej, Rbowej, Olszynowej, Brzozowej i Jesionowej w
Bedzini€'.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktrpegetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuwiszystkie czynnii umazliwiajace i majce na
celu wykonanie rob6t ziemnych zgodnie z punktem ilobejmui:
- Roboty ziemne wykonaneaznie
- Zasyp wykopow liniowych i wykopow jamistych
- Zagszczenie zasypow ubijakami mechanicznymi

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczn®j zgodne z obowzujacymi

odpowiednimi normami oraz oldleniami podanymi ST E-00 ,Wymagania ogolne”.

e Szerokaé wykopu — jest to przéwit w $wietle nieumocnionychician wykopu i jest on ey w
zaleznosci od ilosci kabli utazonych w wykopie obok siebie.

» Gtebokosé¢ wykopu — jest to régnica midzy rzdna dna wykopu, a kg terenu istniejcego w danym
przekroju poprzecznym i jest ona stata w zatéci od napgcia utazonego kabla oraz zmienna w
zaleznosci od rodzaju i miejsca skrzgwania.

« Elementy zabezpieczenia kabl- s to takie elementy ktére pozwadana bezpieczne posadowienie
kabli w gruncie, oraz zabezpieczag kable po ich zasypaniu, przed uszkodzeniem amécinym.

» Podsypka — jest to element posadowienia kabla, zwykle piabakowlany, ktory stanowi grunt
nasypowy usypany na dnie wykopu, posiadajodpowiedri granulacg, magca za zadanie wyréwnanie
dna wykopu do projektowanejgdnej i shizacy do zabezpieczenia izolacji kabla przed uszkodnen

« Nadsypka— jest to goérny element zabezpieczenia kabla, levplasek budowlany, ktéry stanowi grunt
nasypowy, usypany powgj podsypki, posiadaga odpowiedni granulacg, mapca za zadanie
zabezpieczenie izolacji kabla przed uszkodzenieam j@go stabilizagjw osi poprzecznej.

» Zasypka — jest to kacowy element zabezpieczenia kabla, ktéry stanowntgnasypowy o grul3oi
20cm, usypany powgj nadsypki, zwykle przesiany grunt rodzimy posjada odpowiedrni granulacg,
natomiast powsej tej warstwy jest to grunt rodzimy uzyskany z wyk, posiadacy odpowiedni
granulacg. Zasypka stanowi Kamowa ochrorg kabli i rur przed niepmdanymi naciskami punktowymi
lub nierdwnomiernym rozktadem sit nacisku przemogzh s¢ z powierzchni terenu.

« Nadmiar gruntu — jest to grunt rodzimy z urobku wykopu, pozost@yg wypetnieniu wykopu
elementami posadowienia i zabezpieczenia kabliezmraczony do odwiezienia na miejsce statego
odktadu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycrce robot.
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST E-00 ,Wymagania ogolne” pl&. 1
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robot, bezpieargwo wszelkich czynrigi
na terenie budowy, metodyzyie przy budowie oraz ich zgoditoz dokumentagj projektowy, ST i
poleceniami layniera.

2. MATERIALY.
Ogodlne wymagania dotygze materiatdbw podano w ST E-00 ,Wymagania ogolnd’ .
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2.1. Wzyte materialy

Wg zal@en w dokumentacji projektowej oraz w spatzonym kosztorysie i przedmiarze robot,
wszystkie grunty wyspujace w obebie roboét g to grunty kategorii 111

3. SPRZT.
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST E-00 ,Wymagania ogolne” pkt. 3
Ze wzgkdu na istniegjce uzbrojenie podziemne oraz zagospodarowanie ueneszelkie roboty
zwiazane z budow linii kablowej oraz ze stawianiem stupéw nalevykona recznie. Pozostate roboty
ziemne mana wykona przy wyci dowolnego sprgu.

4. TRANSPORT.

Ogodlne wymagania dotygze robét podano w ST E-00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 4
Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymigrodkami transportu. Natg je umieci¢ réwnomiernie
na calej powierzchni tadunkowej i zabezpiecpyzed spadaniem lub przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogoélne
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST E-00 ,Wymagania ogolne” plQ.

5.2. Wykopy.
Przed przysipieniem do wykonania wykopow najesprawdzt zgodnd¢ rzednych terenu z danymi

podanymi w projekcie. W tym celu naje wykon& kontrolny pomiar sytuacyjno — wysai@owy.
Wymagania przy wykonaniu wykopow zostaty opisanpolskiej normie brarowej nr PN-B-10736/1999.
Wykopy naley wykonywa rownolegle z ich odwodnieniem na czas budowy. Gaite odwodnienie
wykopow jest warunkiem przygtienia do dalszych rob6t (podsypki i robét mantaych). Przewiduje si
wykopy liniowe przeznaczone dla uktadania linii katej oraz wykopy obiektowe przeznaczone dla
realizacji latafi zlokalizowanych na tej sieci.

Szerok@&é wykopu liniowego stanowi odlegi&¢ w swietle nieumocnionychscian wykopu,
niezkedng dla utazenia kabli sieci éwietlenia ulicznego. Szerokéta podano w projekcie oraz kosztorysach
i wynosi 0,4m.

Glebokasé wykopu liniowego stanowi rénica midzy rzdna dna wykopu a rgng terenu
istniejacego, niezbdng dla utazenia kabli sieci éwietlenia ulicznego. Gbokai¢ t¢ podano w projekcie oraz
kosztorysach i wynosi 0,8m w terenach zielonyciiilpod drogami.

Szerok@&é wykopu obiektowegostanowi odlegté¢ w swietle nieumocnionychécian wykopu,
niezkedng dla posadowienia stupa. Szerékds podano w projekcie oraz kosztorysach.

Glebokasé wykopu obiektowegastanowi ré@nica medzy rzdna dna wykopu a rgng terenu
istniejacego, niezbdm dla posadowienia stupa. §lokas¢ t¢ podano w projekcie oraz kosztorysach.

5.3. Zasyp, podsyp i nadsypka.

Prace nalgy prowadzé w ten sposob aby wykonanie zasypow (podsypka, piasynadsypka i
zasypka) odbywato siw gruncie suchym. Jest to t&k zwhzane z wymaganiami odfilue stopnia
zag:szczenia tych warstw, opisanymi pazaji

Realizacja podsypki, obsypki, nadsypki i zasypkiwpma by powigzana z jednoczesnym
uktadaniem kabli, rur ostonowych oraz momm stupdow.

Grubasé warstwpo zagszczeniu powinna wynasi
e dla podsypki 10cm
e dla nadsypki 10cm nad wierzch kabla.

e dla zasypki:

— w terenach pod drogampowyzej rzednej gory nadsypki, do ¢dnej odpowiadaicej r&nicy rzednej
drogi minus grub& wszystkich warstw drogowych,

— w terenach zielonychpowyzej rzednej géry nadsypki do ¢dnej projektowanego terenu zielonego
odpowiadajcej z reguty rzdnej terenu istniggego.

Szerokdé posypki, obsypki, nadsypki i zasypldla kabli jest rowna szerokd dna wykopu
nieumocnionego.

Stopiet zagszczenia
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» dla kabli i rur, stopig zag;szczenia podsypki rowny 98% zmodyfikowanej wgeitd’roctora dla drog o
znaczeniu krajowym i powiatowym oraz pozostatydb aliejskich,

o dla kabli i rur, stopig zagiszczenia podsypki rowny 95% zmodyfikowanej wgetoProctora dla
pozostatych terendw (zielonych),

Obsypka i nadsypkanusi by wykonana natychmiast po inspekcji i zatwierdzerakaiczonego
posadowienia kabla. Musi ona zagwarant®wablom dostateczne podparcie ze wszystkich stiatezy
unika¢ pustych przestrzeni. Obsypka kabla must gk wykonana aby nie zostat on zniszczony lub nie
zostat przemieszczony.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Wykopy.
Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonania robor gaich zakaczeniu powinny obejmowa

e zgodnd¢ wykonania robot z dokumentacj
e prawidtowa¢ wytyczenia robot w terenie
* przygotowanie terenu

e rodzaji stan gruntu w podta

e wymiary wykopéw

e zabezpieczenie i odwodnienie

6.2. Wykonanie podsypek.
Sprawdzeniu podlega:
e przygotowanie podtm
e materiat uyty na podsypk
e grubaé¢ i rownomiernéé¢ warstwy podsypki
e sposéb i jak&t zag:szczenia

6.3. Zasyp wykopow.
Sprawdzeniu podlega:
stan wykopu przed zasypaniem
materiat do zasypania
SposOb zagszczenia

7. OBMIAR ROBOT.
Wedtug oddzielnej egci Specyfikacji Technicznej E-00 ,Wymagania ogolmt. 7.0.
Jednostk obmiarow jest mb (metr bimcy) oraz m (metr szécienny) wykonanych i odebranych
robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT.

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegajposzczegdlne warstwy zasypu ;.
podsypka, obsypka, nadsypka i zasypka. Odbiér teminien by dokonany w czasie umldwiajacym
wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogolnpgstpu rob6t natomiast diugé odcinka robdt
ziemnych poddana odbiorowi nie powinna logniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA P+ATNOSCI.

9.1. Ogolne ustalenia_dotycice podstawy ptatndci.
Ogodlne wymagania podano w Specyfikacji TechnicE8pD ,Wymagania ogoélne” pkt. 9.0.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1mb, 1/lub 1nf wykonania robét obejmuije:
- reczne wykonanie wykopéw kontrolnych na trasie primjelanej linii kablowej oraz w miejscu lokalizacji
stupow
- reczne wykonanie wykopow jamistych przewidzianych puahta stanowisk stupowych
- reczne wykopy liniowe pod mont&abli
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- reczne wykonanie podsypki i nadsypki piaskowe] na dawu kablowego
- zasypanie wykopow liniowych i jamistych z zagczeniem gruntu ubijakami mechanicznymi.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

1. PN-96/E-05125 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyinie kablowe. Projektowanie i budowa”.

2. PN-B-06050:1999 ,Geotechnika. Roboty ziemne. Wyméagolne.”

3. PN-S-02205:1998 ,Drogi samochodowe. Roboty zieriigmagania i badania.”

4. PN-81/B-03020 ,Grunty budowlane. Posadowienie b&mumie budowli. Obliczenia statyczne i

projektowanie.”.

PN-88/B-04481 ,Grunty budowlane. badania prébektru

PN-86/B-02480 ,,Grunty budowlane. Oklenia, symbole, podziat i opis gruntéw”
PN-77/8931-12 ,Drogi samochodowe. Oznaczenie wika zagszczenia gruntu”.

No o

10.2. Inne dokumenty.

1. Przepisy Budowy Urgdzer Elektrycznych PBUE.

2. Katalog Budownictwa.

3. ,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budmno-montaowych , —wyd. Arkady, W-wa
1989r.
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E-03

LINIE ELEKTROENERGETYCZNE KABLOWE.

CPV - 45231
CPV - 45315
CPV — 45316
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS4 wymagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwiazanych z robotami elektroenergetycznymi, ktére amstwykonane w ramactprojektu , Sie¢ rozdzielcza
kablowa @wietlenia ulicznego ulic: siér Zatogi, Lipowej, Rbowej, Olszynowej, Brzozowej i Jesionowej w
Bedzini€'.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktmeretargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczasad wykonania rob6t zygianych z budow linii
kablowej nn 1kV éwietlenia ulicznegoszgodne z DokumentacpProjektova. Roboty obejmuj wszystkie
czynndci umazliwiajace i majce na celu wykonanie przebudowy zgodnie z punktdmdIT i obejmuy:

- ukfadanie w wykopie rur ostonowych

- wykonanie przecikow sterowanych pod drogami

- budowe linii kablowej Ggwietlenia ulicznego w wykonaniu kablowym

- oznaczenie trasy kabla w ziemi przezzelie nad kablem folii z tworzywa sztucznego w keodor
niebieskim

- monta i stawianie 61 sztuk stupéw stalowych 9m ocynkoyearz wreka

- monta na stupach za pompavysiegnikdéw 1-ramiennych oprawswietleniowych

- monta nha istniejcym stupie kracowym linii napowietrznej stupowego raeknika bezpiecznikowego

- wykonanie paiczen oraz proby montawe

- budoweszafy gwietlenia ulicznego

- ochrore przeciwporaeniowg projektowanej linii kablowej

- naprawe hawierzchni ulic i chodnikéw po robotach kablowych

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczn®j zgodne z obowzujacymi
odpowiednimi normami oraz oldleniami podanymi ST E-00 ,Wymagania ogolne”.

e Linia kablowa - kabel wielaytowy lub wiazka kabli jednaytowych w uktadzie wielofazowym albo
kilka kabli jedno lub wielaylowych pohczonych réwnolegleakznie z osprgem, utlzone na wspdlnej
trasie i hczace zaciski tych samych dwéch adzen elektrycznych jedno lub wielofazowych

» Trasa kablowa- pas terenu w ktérym utone g jedna lub wgcej linii kablowych.
* Napigcie znamionowe linii- napkcie migdzyprzewodowe na ktore linia kablowa zostata zbuadwy

» Osprzet linii kablowej - zbior elementéw przeznaczonych dgZenia, rozgakienia lub zakaczenia
kabli.

e Ostona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przezkadzeniami mechanicznymi,
chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

* Przykrycie - ostona utéaona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznykogzeniem od gory.

« Przegroda - ostona utaona wzdht kabla w celu oddzielenia go odsgedniego kabla lub od innych
urzadzen.

» Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktéryjakakolwiek czs¢ rzutu poziomego linii
kablowej, przecina lub pokrywa jgolwiek czs¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innega@adzenia
podziemnego.

e Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w kténywdlegtd¢é miedzy linia kablows, urzadzeniem
podziemnym lub drag komunikacyjma itp. jest mniejsza niodlegid¢ dopuszczalna dla danych warunkéw
uktadania bez stosowania przegréd lub oston zatsezagicych i w ktorym nie wysipuje skrzygowanie.

* Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju najgxie] okragtym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziatamiuku elektrycznego.
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Dodatkowa ochrona przeciwporaeniowa - ochrona ogci przewodacych, dostpnych w wypadku
pojawienia si na nich nagicia w warunkach zaktéceniowych.

1.5. Ogdélne wymagania dotycice robot.

Ogodlne wymagania dotygze robét podano w ST E-00 ,Wymagania ogdélne” pl&. 1
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych roboét, bezpiearmwo wszelkich

czynndci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz ich zgoditoz dokumentagj projektows, ST
i poleceniami layniera.

2. MATERIALY.
Ogolne wymagania dotygeze materiatow podano w ST E-00 ,Wymagania ogolrid” p.

2.1. Wryte materialy:

Typ i rodzaj zastosowanych materialow gkoao w Przedmiarze Robét oraz w Dokumentacji Priojek;.

Kable elektroenergetyczne; przy przebudowie kablowych nalgy stosowa kabel typu YAKY 4x25mrhoraz
typu YKYz0 3x2,5mmwediug PN-93/E-90401, o napiu znamionowym do 1KkV.

Punkt zasilania; zasilanie z projektowanej szafyietlenia ulicznego 6-polowej typu USO 60/6/2 lub
podobnej

Stupy; przy realizacji linii kablowej natg stosowa stupy stalowe ocynkowane typu Piast #H9m, H,
= 7,8m lub podobne (malowane w kolorze ciemno smary

Oprawy déwietleniowe; na stupach instaloivaprawy typu SGS-102/100W w Il klasie izolacji 0 6B lub
podobne wyposamne w lampy sodowe typu SON-T PLUS 100W E/10500lmamontowane na
wierzchotku stupa za pomgevysicgnika tj. na wysokéci 7,8m nad terenem; o nachylenil’15
Wysiegniki; na projektowanych stupach: instalévevysiegniki stalowe 1-ramienne ocynkowane typu
WNg/I/1,2/5 (malowane w kolorze ciemno szarym)

Stupowe tabliczki bezpiecznikowe; doas#enia projektowanych stupéw w linie kablpstosowd stupowe
tabliczki zaciskowo-bezpiecznikowe typu TB-1 nr TA2001 o IP-54 w Il klasie izolacji lub podobne
zabudowane we wgkach stupowych; wg rozwrania producenta.

Slupowe zicza kablowe; do wykonania rogeikablowych w projektowanych i istniglych stupach linii
kablowej stosow@stupowe stosowisstupowe izolacyjne czteroelementoweggczh kablowego typu 1ZK-
2 lub podobne zabudowane weegkach stupowych wg rozwkania producenta.

Stupowy rozcznik bezpiecznikowy; do wykonania patenia eksploatacyjnego projektowanej linii kablpzve
istniejaca  sieck napowietrza stosowa stupowy rozacznik bezpiecznikowy RSA-00/3 lub podobny
zabudowany na istniggym stupie linii napowietrznej wg rozedania producenta.

Mufy kablowe; mufy powinny hydostosowane do typu kabla, jego reigi znamionowego, przekroju i liczby
zyt oraz do mocy zwarcia, wygtujacych w miejscach ich zainstalowania. Mufy kablowvimny by zgodne
Z postanowieniami PN-90/E-06401/01-06.

Piasek; piasek do uktadania kabli powinien odpoai wymaganiom BN-87/6774-04.

Folia ostrzegawcza; folie ostrzegawcze PCV maalstosowa dla ochrony kabli przed uszkodzeniami
mechanicznymi Zalecaesstosowanie folii kalendrowanej z uplastycznionB@W o grubéci 0,5 - 0,6 mm w
gatunku | spetniagej wymagania BN-68/6353-03. Dla ochrony kabli pig@u znamionowym do 1kV natg
stosowa foli¢ koloru niebieskiego. Szerad@folii powinna by taka, aby przykrywata utone kable, lecz nie
wezsza hk 20cm.

Rury; rury ostonowe ,Arot” typu DVK 110 w ziemtypu SRS 110 (przeciski) i typu SV 50 na stupie.
Zastosowane rury powinny odpowigdarmie ZN-95/TP S.A.-016/T

2.2.0dbiér materiatéw na budowie.

Materiaty na budow nalezy dostarczatacznie zeswiadectwami jakéci gwarancyjnymi i protokotami

odbioru technicznego. Dostarczone na miejsce budoatgriaty nalgy sprawdzt pod wzgédem kompletnexi i
zgodndci z danymi producenta. W razie stwierdzenia wdd Wystpienia watpliwosci co do jakéci
materiatdw, nalgy przed ich wbudowaniem poddge badaniom ok&tonym przez layniera (dozor techniczny)
robot.
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2.8. Skladowanie materiatéw na budowie.

Materiaty takie jak: mufy, rury, folia oraz osptzieciowy linii kablowej powinny byprzechowywane
jedynie w pomieszczeniach przeznaczonych do telyn tejest zamknitych i suchych. Kable powinny by
sktadowane naegbnach. Bbny z kablami naly umieszcza na utwardzonym podta placu budowy. Piasek na
placu budowy skiadowawn pryzmach.

Materiaty na budownalezry dostarczatacznie zeswiadectwami jakéci, kartami Materiaty

3. SPRZT.

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST E-00 ,Wymagania ogoéine” pkt. 3.0.

Wykonawca powinien posiaflanastpujace maszyny i spek zagszczarka wibracyjna spalinowa,
podnanik hydrauliczny z koszem, wgarka mechaniczna z rgiem elektrycznym 5-10 t, zespohgotworczy
trojfazowy przewény 20kVA.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogdlne wymagania.
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST E-00 ,Wymagania ogolike"40.

4.2. Transport materiatow i elementow.
Wykonawca powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z nagbujacychsrodkéw transportu:
- samochodu skrzyniowego,
- samochodu dostawczego,
- samochodu samowytadowczego,
Przewaone materialy i elementy powinnydykiadane zgodnie z warunkami transportu wydanyzaaz
wytworcg dla poszczegolnych materiatow i elementéw orazzgibczone przed ich przemieszczaniegmai
srodkach transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogolne.
Ogdlne wymagania dotygze wykonania robét podano w ST E-00 ,\Wymaganiarajgbkt. 5.0.

5.2. Kolejncsé prac zwiazanych z budova oswietlenia ulicznego.
Zakres rob6t budowlanych zywianych z realizagjlinii kablowej cwietlenia ulicznego wraz z
montaem stanowisk stupowych obejmuje:
* Whytyczenie geodezyjne w terenie trasy linii kablpwez lokalizagt stanowisk stupowych.
* Reczne wykonanie w ziemi wykopu liniowego o szerah®,4 i gkbokasci 0,8m.
* Wykonanie na dnie rowu kablowego podsypki z piasigiubgci 10cm.
¢ Ulozenie w rowie kablowym kabli o masie 1m do 0,57kg.
* Wykonanie nadsypki z piasku o grélbo10cm oraz zasypanie wykopu.
« Reczne wykonanie wykopéw o gt. 1,6m i powierzchni @25nf; pod stanowisko stupowe.
* Montaz i reczne stawianie stupdw stalowych o diégd®dm i masie do 100kg.
* Montaz na stupach sieci kablowej przyzyeiu podndnika wyskgnikow 1-ramiennych i opraw
oswietleniowych z weignigcie kabli i montaem osprztu sieciowego.
* Wykonanie podiczenia kabli i przewodow zasitgjych.
*  Proby montaowe.

5.3. Wykonanie rowdw kablowych.

Réw kablowy powinien mie glebokas¢ minimum 0,8m. Szeroké rowu powinna b§ nie
mniejsza nt 0,4 m i nie mniejsza niobliczona wedtug ponszego wzoru:

S=Sd+ (n-1)*a+ 20 [cm]

gdzie:
n - ilos¢ kabli w jednej warstwie
Sd -srednice zewetrzne kabli
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a - odlegtdéci pomigdzy kablami wedtug tabeli w pkt. 5.4.10

5.4. Uktadanie kabla.
Uktadanie kabla wykortazgodnie z normPN-96/E-05125 oraz N SEP-E-004.

5.4.1. Ukladanie kabla w rowie kablowym.

Kable naley uktada na dnie rowow kablowych feli grunt jest piaszczysty lub na warstwie z
piasku grubéci minimum 10cm i przykr§ je warstw piasku o te] samej grubo. Nastpnie naley
nasypé& warstwe gruntu rodzimego gruBBoi 15cm, przykrg foliami ostrzegawczymi z tworzywa
sztucznego w kolorze niebieskim i zas§gauntem.

Zaleca s}: uktadanie kabli niezwtocznie po wykopaniu rowubkavego, doprowadzenie do szybkiego
odbioru robo6t ulegapych zakryciu i méliwie szybkie zasypanie rowu kablowego.

5.4.2. Temperatura otoczenia i kabla.

Temperatura otoczenia i kabla przy ukladaniu nigipoa by nizsza nk 0°C - w przypadku kabli
0 izolacji i powtoce z tworzyw sztucznych. Zabrasia podgrzewania kabli ogniem. Wzrost temperatury
otoczenia uteonego kabla na dowolnie matym odcinku trasy lirdblowej powodowany przeasiednie
zrédta ciepta, np. kabel, nie powinien przekraczaC.

5.4.3. Zginanie kabli.

Przy uktadaniu kabla nioa zgin& tylko w przypadkach koniecznych, przy czym proingggcia
powinien by mazliwie duzy, nie mniejszy i 10-krotna zewgtrznasrednica kabla w przypadku, kabli o
izolacji z tworzyw sztucznych.

5.4.4. Ukladanie kabla w rurach ochronnych.

W jednej rurze powinien kiyutozony tylko jeden kabel wieltytowy lub jedna tréjfazowa
wiazka kabli jednaytowych.
Przy wchganiu kabla do rur ochronnych nayezwrécié uwag, aby srednica wewatrzna rury
ochronnej nie byta mniejszazi
- 1,5 krotna zewgtrznasrednica kabla, w przypadku ukladania pojedynczesjue
- 3,5 krotna zewgtrzna érednica kabla jedrmytowego, w przypadku ufenia trojfazowej wizki
czterech kabli jednytowych.
Kable w miejscach wprowadzania i wyprowadzaniarzatchronnych nie powinny opieta&ie
o krawedzie otworéw.
Wprowadzenia i wyprowadzenia powinnychyszczelnione. Zalecagsivykonanie uszczelnbez materiatéw
widknistych, np. sznura konopnego lub pianki uskia@cej. Nie dopuszcza i aby elektryczne
pofaczenia kabli (mufy kablowe), znajdowahe siie wretrzu rur ochronnych.

5.4.5. Zapas kabla.

Kable w rowie powinny b§ utozone w jednej warstwie, faltie z zapasem 1 - 3 % diugo rowu,
wystarczagcym do skompensowania wlovych przesung¢ gruntu. Przy wyprowadzeniu z szafy
oswietleniowej oraz przy wyprowadzeniu na stup zalsg pozostawienie zapasu kabla o ditgd.,0m.

5.4.6. Monta osprzetu kabloweqo.

Do faczenia i zakaczenia kabli naley stosowa osprzt kablowy spelniajcy wymagania polskiej
normy PN-90/E-06401/01-06.

Montaz osprztu kablowego powinien liywykonanyscisle wedtug instrukcji lub kart montawych danego
producenta.

Polczenia i zakaczenia kabli nakey wykonywa w warunkach ograniczggych maliwosé
niekorzystnego oddziatywania czynnikéw zetvanych (wilgoci, pytow itp.) na izolagj kabli oraz
montowanych palczen i zakaiczen.

Przy montau muf naley zachowa nasgpujace warunki:
- Wykop do montau mufy w ziemi powinien migwymiary umdaliwiajace swobodne wykonywanie
operacji montzowych; szerok& wykopu powinna b§ nie mniejsza i 1,5m, a dlug&t nie
mniejsza ni 2,5m.
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- Poszczegdélne mufy na kablach jegjtowych tworacych uktad trojfazowy powinny gy
przesungte wzgkdem siebie o odlegéé (mierzom wzdtuz trasy) rowi co najmniej diugéci mufy
z dodaniem 1,0m.

- W miejscu montau mufy w przestrzeni otwartej, tj. nad wykopem,eral st ustawé namiot
niezalenie od pogody.

- Pod namiotem nie wolno ogrzetvaalewy kablowej, ponadto na czas operowania ovadgniem
z przestrzeni pod namiotem najeusura¢ materiaty tatwo palne.

Montaz mufy naley wykonywa nieprzerwalnie ado czasu zakwzenia prac.

5.4.7. Odlegléci miedzy kablami utozonymi w ziemi.

Najmniejsze dopuszczalne odlegio przy skrzyowaniach i zblieniach kabli utaonych
bezpdrednio w ziemi okréla ponizsza tabela.

Najmniejsza dopuszczal
odlegtas¢ w cnr

L.p. Skrzyzowanie lub zblienie Pionow: pozioma
przy przy
skrzyzowaniu |zblizeniu
1 Kabli elektroenergetycznych na nape znamionowe sie 25 10

do 1 kv z kablam tego samego rodzaju lul
sygnalizacyjnyn
2 Kabli sygnalizacyjnych i kabli przeznaczonych dsilzmia 25 nie mog sk
urzadzen cswietleniowych z kablami tego samego rodzaju stykat

3 Kabli elektroenergetycznych na nape znamionowe sie
do 1kVz kablami elektroenergetycznymi na e

Znamionowesieci wysze nk 1 kV 50 10
4 Kabli elektroenergetycznych na nape znamionowe sie
wyzsze nk 1kV i nie przekraczage 10kVz kablami tego
samegaodzaijt
5 Kabli elektroenergetycznych na nape znamionoweleci 25
wyzsze nk 10kVz kablami tego samego rod: 50
6 Kabli elektroenergetycznych Z kabla 50

7 Kabli raznych wytkownikéw

5.5. Wykopy pod stupy.

Przed przysipieniem do wykonywania wykopdéw, Wykonawca ma ok@ek wykonania
przekopow kontrolnych magych na celu oki&enie przebiegu istniegych sieci. Powgsze ma na celu
uniknigcie Kkolizji oraz zachowanie wymaganych przepisandlegtasici pomidzy zabudowanymi
urzadzeniami. Nalgy sprawdzt zgodndci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowegzor
ocent warunki gruntowe. Przewidujegsivykopy wykonanegcznie. Naley zwrocié uwag;, aby nie zostata
naruszona struktura gruntu dna wykopu, a wykopggdny z PN/B-06050.

5.6. Montaz stupéw strunobetonowych lubzelbetowych.

Stlupy stalowe naley montowa& na podiau wyrbwnanym w pozycji poziomej. Posadowienie
stupow wykona zgodnie z typowym rozwkaniem producenta. Podziegozs$¢ stalowych elementow
ustojowych stupa naby chront przed korozj przez malowanie lakierem asfaltowym spehlggm
wymagania BN/6114-32. Stawianie stupOow powinno odlgy Sie recznie z przestrzeganiem zasad
okreslonych w ,Instrukcji bezpiecznej pracy w energetyc®dchytka osi stupa od pionu, po jego
ustawieniu, nie mae by wieksza nk 0,001 wysokéci stupa.

5.7. Ochrona przed poraeniem pradem elektrycznym.

Zgodnie z warunkami technicznymi pragkenia ukfad pracy sieci zasdag] (typ uziemienia
systemu w stacji transformatorowejJ'N..

Jako system ochrony przed dotykiengnealnim (ochrona dodatkowa) projektuje samoczynne
wytaczenie zasilania dla uktadu sieciowegdN-C-S.

W sieci kablowej ochrona dodatkowa projektowanyicip®w stalowych polega na samoczynnym
odlaczeniu zasilania przez wdzenie zabezpieczajo-przetzeniowe (wktadka bezpiecznikowa instalacyjna
o dziataniu zwtocznym 16A w szafigwietleniowej oraz wkiadka instalacyjna zwitoczna 1@Astupowe]
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tabliczce zaciskowo-bezpiecznikowej TB zlokalizowpwe wrgce kadego stupa) w przypadku zwarcia o
pomijalnej impedancji pomdzy przewodem fazowym, a przewodem ochronnym REgsgia przewodzca
dostpma (mas stupa). Ochrog stupow wykona przewodem ochronnym PE przez gqmenie zacisku
ochronnego stupa z zaciskiem ochronno-neutralnyid R&bliczki zaciskowo-bezpiecznikowej TB) w linii
zasilajcej. Do pohczenia stosowaprzewdd typu LgY10mAw kolorzezoétto-zielonym.

Projektowane oprawy swietleniowe posiadaj Il klasg izolacji i nie podlegaj ochronie
dodatkowej. Ponadto na keou kazdego obwodu linii kablowej swietlenia, (fj. w ostatnich stupach w
miejscach rozecia sieci) oraz vérodku obwoddéw o odlegigiach < od 500m, natg wykona uziemienie
robocze przewodu neutralnego (zerowego) N.

Uziemienie wykonéa ptaskownikiem FeZn 40x3mm uonym na dnie rowu kablowego pod podsypk
Trzydziestometrowa dtugé utozonego ptaskownika winna zapewnwymagam normg warteé rezystancji
mniejsz od 30 oméw. Sprawdzipomiarem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Ogdlne zasady kontroli jakci rob6t podano w ST E-00 ,Wymagania ogéine” pla. 5

6.1. Badania przed przysipieniem do robot.

Przed przyspieniem do robot, Wykonawca powinien uzyskal producentow atesty zastosowanych
materiatow.

6.2. Badania w czasie wykonywania robdét.

6.2.1. Rowy pod kable.

Po wykonaniu rowow pod kable, sprawdzeniu podegajmiary poprzeczne rowu i zgoditoich
tras z Dokumentacja Geodezyjn

6.2.2. Kable i ospret kablowy.

Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgédna wymaganiami norm przedmiotowych lub
dokumentéw wedtug ktorych zostaly wykonane, na fawds atestow, protokotdw odbioru albo innych
dokumentow.

6.2.3. Ukladanie kabli.

W czasie wykonywania i po zaktzeniu robot kablowych nate przeprowadzi nasgpujace pomiary:
- glebokaici zakopania kabla,
- grubaici podsypki piaskowej pod i nad kablem,
- odlegtaci folii ochronnej od kabla,
- stopnia zagszczenia gruntu nad kablem i rozplantowania nadngiamtu.
Pomiary nalgy wykonywa co 10 m budowanej linii kablowej a uzyskane wynikigy by¢ uznane za dobre zgi
odbiegai od zatlaonych w dokumentaciji nie wgej niz o 10%.

6.2.4. Sprawdzenie aigtosci zyt.

Sprawdzenie gotosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodebfaz naleéy wykonywa przy wyciu
przyrzadow o napiciu nie przekraczagym 24V. Wynik sprawdzenia nale uzng& za dodatni, jeeli
poszczegolneyty nie maj przerw oraz jédi poszczegolne fazy na obudaach linii & oznaczone identycznie.

6.2.5. Pomiar rezystancji izolaciji.

Pomiar naley wykona za pomog megaomomierza o napiu nie mniejszym ni 2,5kV, dokonujc
odczytu po czasie niegliinym do ustalenia gimierzonej wartéci. Wynik naley uzna za pozytywny , jeeli
rezystancja izolacji wynosi co najmniej 0,75 dopasainej wartéci rezystancji izolacji kabli wykonanych wg PN-
93/E-90401.

6.2.6. Proba nap¢ciowa izolacji.
Probie nagiciowej izolacji podlegajwszystkie linie kablowe. Prémapiciowa nalezy wykona pradem
statym lub wyprostowanym. Wynik préby negiowej izolacji naley uzna za pozytywny, jeeli:
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- lzolacja kadej zyly wytrzyma przez 20min, bez przeskoku, przebicidez objawdw przebicia
czsciowego, nagicie probiercze o warfoi rownej 0,75 nagtia probierczego kabla wg PN-93/E/90401.

- Warta¢ pradu uptywu dla poszczegolnyek nie przekroczy 300uA/km i nie wzrasta w czasie ostatnich 4
min. badania; w liniach o diugai nie przekraczagej 300 m dopuszczagsivartai¢ pradu uptywu 10QA.

6.3. Instalacja uziomoéw.

Podczas wykonywania uzioméwéitaowych naley wykona pomiary gkbokasci utozenia bednarki oraz
sprawdzt stan pajiczen spawanych a po jej zasypaniu, sprawddiopign zag:szczenia i rozplantowanie
gruntu, ktory powinien osgna¢ co najmniej 0,85 wg PN/S-02205. Pomiargbgkasci utozenia bednarki
wykonywat co 10 m, przy czym bednarka nie powinné tgkopana ptycej aicOcm.

Po wykonaniu uzioméw ochronnych natewykona pomiary ich rezystanciji. Otrzymane wyniki nie mog
by¢ gorsze od wartei podanych w Dokumentacji Techniczne;.

Wszystkie wyniki pomiarow naty zamidci¢ w protokole pomiarowym ochrony przeciwpaaiowe].

6.4. Badania po wykonaniu robot.

W przypadku zadawalgych wynikéw pomiardw i badawykonanych przed i w czasie wykonywania robét, na
wniosek Wykonawcy, trynier maze wyrazé zgod; na niewykonywanie badgo zakaczeniu robot.

7. OBMIAR ROBOT.
Wedlug oddzielnej e%ci Specyfikacji Technicznej E-00 ,Wymagania ogolmdt. 7.0.
Jednostk obmiarow jest m (metr) wykonanej i odebranej linii kabloagvietlenia ulicznego.

8. ODBIOR ROBOT.
Wedtug oddzielnej egci Specyfikacji Technicznej E-00 ,Wymagania ogolmt. 8.0.

8.1. Odbidr casciowy.
Odbior czsciowy obejmuje badanie:
- zgodndci wykonania rob6t z dokumentacj
- materiatow
Wyniki przeprowadzonych badgowinny by ujete w formie protokotu i wpisane do Dziennika
Budowy a podpisane przez nadzoér techniczny i cdankomisji sprawdzagcej.

8.2. Odbidr koncowy.
Odbiér kaxcowy obejmuje:

- sprawdzenie protokotow odbiorowegziowych

- sprawdzenie naniesienia w dokumentacji zmian i elrug

- sprawdzenie prawidtowego zalazenia i wykonania casoi robot przewidzianych dokumentac;j
Wyniki odbioru kaicowego nalgy uja¢ w protokole.

9. PODSTAWA PEATNOSCI.

9.1. Ogdlne ustalenia_dotycire podstawy ptatndci.
Ogoblne wymagania podano w Specyfikacji TechnicE8D ,Wymagania ogblne” pkt. 9.0.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1m wykonania robot sieciowych lub wykonangstwiska stupowego obejmuije:

- wykonanie przecisku sterowanego

- ukfadanie w wykopie rur ostonowych

- ukfadanie w wykopie kabli oraz oznaczenie ich ytra@szez ulgenie nad kablem folii z tworzywa
sztucznego w kolorze niebieskim

- monta i reczne stawianie stupow stalowych @dtowych 8m ocynkowanych z wka typu SOO
malowanych nawierzchniowo

- monta na stupach projektowanych oraz istaggich wysegnikdéw 1-ramiennych i oprawéwietleniowych

- wykonanie paiczer oraz préby montewe

- przebudow i adaptagj istniepcej szafy éwietlenia ulicznego
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- naprawe nawierzchni ulic i chodnikéw po robotach kablowych

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i skaeia.

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizaclie kablowe. Projektowanie i budowa.

PN-90/E-06401/01 Elektroenergetyczne i sygnalizecliipie kablowe. Ospet do kabli o nagiciu
znamionowym nie przekraczaym 30kV.

PN-90/E-06401/02 Elektroenergetyczne i sygnalizeciipie kablowe. Ospet do kabli o0 nagiciu
znamionowym nie przekraczaym 30kV. Paiczenia i zakaczeniazyt.

PN-90/E-06401/03 Elektroenergetyczne i sygnalizexyjinie kablowe. Mufy przelotowe na
napkcie nie przekraczage 0.6/1kV.

PN-90/E-06401/04 Elektroenergetyczne i sygnalizecyinie kablowe. Mufy kablowe na napie
przekraczajce 0.6/1kV.

PN-90/E-06401/05 Elektroenergetyczne i sygnalizexyiinie kablowe. Glowice vetrzowe na
napkcie powyej 0.6/1kV.

PN-90/E-06401/06 Elektroenergetyczne i sygnalizexyinie kablowe. Glowice napowietrzne na
napkcie powyej 0.6/1kV.

PN-92/E-05009/41 Ochrona zapewsiajbezpieczastwo. Ochrona przeciwpat@niowa.

PN-93/E-05009/61 Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorze.

PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne na eoapi znamionowe 0.6/1kV. Ogodlne
wymagania i badania.

PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlovkinylu.

PN-76/H-92325 Bednarka stalowa bez pokrycia lumkoywana.

BN-88/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Robosane.

BN-68/6353-03 Folia kalendrowana techniczna z tydasionego polichlorku winylu.

BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne do nawierzchngdwych. Piasek.

BN-74/3233-17 Stupki oznaczeniowe i 0znaczeniowaipoowe

ZN-95/TP S.A.-016/T Rury polietylenowe karbowansud/arstwowe. Wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty.

Przepisy budowy ugdizen elektrycznych. PBUE wyd. 1980 r.

Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu MateriatbBudowlanych w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budomdamontaowych i rozbiérkowych.
Dz. Ustaw nr 13 z dn. 10.04.1972r.

Rozporadzenie Ministra Przemystu z dn. 08.10.1990 w speawarunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony jwpecazeniowej. Dz.
Ustaw nr 8 z dn. 26.11.1990 r.

Zarzdzenie nr 29 Ministra Goérnictwa i Energetyki z drii@ lipca 1974 r. w sprawie doboru
przewodéw i kabli elektroenergetycznych do abeh pradem elektrycznym.

Ustawa o drogach publicznych z dn. 21.03.1985 . Wlstaw nr 14 z dn. 15.04.1985 r. Ustawa o

autostradach platnych z dnia 27.10.1994r, Dz. Ustavi27 z dn. 02.12.1994r - Ustawa Prawo
Budowlane z dn. 07.07.1994 r. Dz. Ustaw nr 89 z2#108.1994 r.
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